Ciclocomputador V1.16C

iEnhorabuena!

Se ha decidido por un ciclocomputador que le ayudara a lograr sus objetivos de salud y
bienestar. Este producto refleja la imagen fiel de su ejercicio fisico de forma exacta.

El V1.16C esta disefiado para proporcionar informacion a los ciclistas mas exigentes,

que pueden leer los datos en una amplia pantalla de facil lectura con multiples funcionalidades.
El V1.16C es un ciclocomputador de primera categoria que le ayudara a lograr sus retos
deportivos. Gracias a la tecnologia inaldmbrica, los usuarios pueden disfrutar de ir en bicicleta.

Antes de usar el V1.16C, lea atentamente el manual para aprender a manejar el aparato de
forma correcta y rapida. El V1.16C le ofrece funciones muy utiles para personalizar su
ejercicio y obtener la mejor y mas exacta medicion. Guarde este manual para futuras consultas.
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Lista de comprobacion de componentes
Antes de empezar a usar su ciclocomputador, compruebe que estan incluidos los
siguientes componentes.
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Sensor

Almohadillas de estabilizacion

Ciclocomputador V1.16C Cojinete de goma

e {
O —— Iman de velocidad

Tiras de nailon Soporte
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Imin de cadencia

Cémo colocar el soporte

Soporte

@ Clclocomputador
@ Soporte
@ Cojinete de goma

Almohadillas de
" estabilizacion

Tiras de
nailon

(1) (2)

Utilice el cojinete de goma para fijar el soporte al manillar o al vastago con las tiras de nailon.
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Coémo col el cicl d

Coloque el ciclocomputador en el soporte y fijelo girandolo en el sentido de las agujas del reloj.
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Instalacién del sensor de cadencia y velocidad

Sensor de cadencia Sensor de velocidad
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'
" Almohadillas de
estabilizacion

Tiras de nailon——1 l/
(4)

(5)

Monte el sensor encima de la vaina de la cadena izquierda con las tiras de nailon largas;
aseglrese de que el lado de la cadencia mira hacia adelante y el lado de la velocidad mira
hacia atras. La distancia entre el sensor y el ciclocomputador debe ser de aprox. 150 cm.
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Como colocar el imdn

Tornillo
. Imén de cadencia

% /
A\ R Y
Imah dé velocidad | | Amonadillas de @

estabilizacion
®) @)

Fije el iman de velocidad en el radio de la rueda trasera con el tornillo.
Asegurese de que el lado del iman mira hacia la zona del sensor de
velocidad. La distancia maxima entre el sensor de velocidad y el iman
en el radio debe ser de 5 mm.

Fije el iman de cadencia en la parte interior de la biela y asegtirese
de que el lado del iman mira hacia la zona del sensor de cadencia.La
distancia maxima entre el sensor de cadencia y el iman en la biela debe

ser de 5 mm. Una vez estén colocados estos componentes en la posicion

o
Regulable

L A~5mm

Nota:
Una luz verde intermitente indica que el sensor detecta las sefiales del iman correctamente.
Asegurese de que todo estd montado correctamente antes de iniciar la marcha.

Luz verde

Sensor de velocidad

Averiguar el tamaiio de rueda

Circunferencia de rueda

Para obtener un resultado exacto, el tamaiio de la rueda debe ser correcto.

Haga una marca en el neumatico y dé una vuelta a la rueda. A continuacion, mida la distancia
entre los dos puntos para obtener la circunferencia. También puede obtener la circunferencia
de rueda mediante la siguiente ecuacion:

Circunferencia (mm) = 2 x 3,14 x R (pulgadas) x 2.54 (1 pulgada = 2,54 cm)

DD

R=Radio en centimetros

Puede consultar la “Tabla de Tamafio de Rueda™ en la pagina
28 para averiguar el tamao de la rueda.
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A. Revoluciones de pedaleo por minuto

B. Sefial de movimiento

C. Indicador de MODO

D. Subpantalla

E. Velocidad actual

F. Velocidad media comparada con velocidad actual. Superior/Inferior
G. Simbolo de unidad de velocidad

H. Indicador PM (Post Meridiem)
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Cambio de modo

Pulse brevemente la tecla Modo para cambiar de modo.

MODO RLJ (Modo Reloj)
12/24H y Cambio de Hora

MODO TM- o TM+ (Modo Cuenta Atras/Adelante)
MODO TM R. (Modo Tiempo de Recorrido)
MODO MEﬁL(Modo Velocidad Media)

MODO MAXi(Modo Velocidad Maxima)

MODO DlS'li(Modo Distancia)

MODO ODOM (Modo ODOM Total)
MODO CAD R. %Mndo Cadencia de Recorrido)
MODO CAD M. J((Modo Cadencia Media)
MODO CAD MX. (Modo Cadencia Maxima)
MODO KCAL (Mlodo Calorias)
MODO SCAN (Modo Scan)

MODO DE FUNCIONAMIENTO

Ajustes de funciones

MODO SCAN ID (Igualar)

Como igualar el ciclocomputador con el sensor de velocidad/cadencia

Desde cualquier modo, mantenga pulsadas las teclas “Ajuste” y “Modo” durante 3 segundos

para acceder al escaneo de ID.

Coloque el sensor a la distancia maxima permitida de 150 cm respecto al ciclocomputador.

Se igualard automaticamente el ciclocomputador con el sensor de velocidad/cadencia.

Cuando el porcentaje alcance el 100%, el escaneo se habra completado. Si se muestra una sefial de
“Err” al finalizar el escaneo, significa que se ha producido un error en el escaneo de ID.

Puede pulsar la tecla “Ajuste” para volver a escanear o la tecla “Modo™ para salir del modo Scan ID.

Scan ID se cerrard automaticamente tras 30 segundos.

correcta, puede iniciar el recorrido. -7~ -9- -10 - -1 - -12 -

MODO RLJ (Modo Reloj) s

Coémo ajustar la hora | 335 > E'-fh/i MODO TM - o TM + (Temporizador Cuenta Atris o Adelante) Nota: MODO DIST (Modo Distancia) A
. 1 - . B Fé . T >

EZ;[IJ;;)SO ;zlrzlni:a;t;niiggls;:fal:r;; el reloj OE' — El Temporizador Cuenta Atras o Cuenta Adelante dependera del ajuste previo del usuario en el Modo Reloj. MODO MED (Modo Velocidad Media) MODO MAX (Modo Velocidad Méxima) Si la hora o la distancia superan el valor maximo - ' A La distancia recorrida acumulada desde el principio en adelante. EB 868. Pulse de nuevo la tecla “AJUSTE” para seleccionar Km/h o Millas/h.
Pulse una vez la tecla “/EJUSTE"’ par;;I ajustar 12/2{1 horas.| 5E7 S EE B. EL) A El temporizador funcionara en CUENTA ADELANTE si el ajuste es La velocidad media desde el principio en La velocidad maxima desde el principio en adelante. (29 h 59 mm:‘59 seg o Distancia: 999-?9 km), o) l RPM KM Pulse la tecla “MODO” para acceder a los ajustes de rueda.
Pulse 1 ola “MODO” . 1 h I . - 3 0:00:00; de lo contrario, funcionard en CUENTA ATRAS. adelante. permitira medir correctamente la velocidad media y se ’ ' ' ‘ TST Introduzca el tamafio de rueda correcto en un rango de 100 mm

ulse la tecla para ajustar la hora (hora, minuto y segundo). ”' El TM + se repetird con digitos intermitentes cuando llegue a 9:59:59. mostrara “Err” en la pantalla. Una vez se hayan a2.999 mm pulsando la tecla “AJUSTE”. KMH

h h h ” s El TM - también se repetira con digitos intermitentes cuando se haya establecido los valores de hora y distancia, la RPM KM/H 3'.’5
E"}"‘ 33.', agotado el tiempo. ' A ' A velocidad media se mostrara correctamente. ODOM (Modo Odémetro Total) o Pulse la tecla “MODO” durante 3 segundos para volver al Modo I} ,['1

\ —> ‘ —_—> N . . ] [ ] ’—" ’ = ; v ODOM. (Consulte la Tabla de Tamafio de Rueda)

ST} Il ] MODO TM R. (Modo Tiempo de Recorrido) Yo, Odoémetro total acumulado desde el principio en adelante.
o H"US ?"‘ NJS HJ’JS’ El Temporizador de Recorrido se pone en marcha automaticamente cuando la bicicleta esta en movimiento. RPM KMH - Nota: EI V1.16C guardara el valor de ODOM (Odometro Total) en Nota:

& 7 3§ 7] : F la memoria incluso si el usuario sustituye la pila. No es posible : " 5 "
Pulse la tecla “MODO ﬂara ajustar el temporizador en cuenta atras o adelante (hora y minuto). J ML Nl . ¥ P P’ > El V1.16C guardara el valor de ODOM (Odometro Total) en la
i O $adias .00-00- Como restablecer todos los datos A A l. S ] l:""|5 ' ajustar el ultimo valor de ODOM. Este valor no puede ser borrado = N : R . 3
El temponza‘dor fungonarya en CUENTA ADELANTE si el ajuste es 0:00:00; BEEBH. p— EEEBB. e - - con 1a funcién.de bortar wimenos quemoiseapligne ol ajuste [ H memoria incluso si el usuario sustituye la plla: . .
de lo contrario, funcionara en CUENTA ATRAS. Nota:M Isada | la “AJUSTE” d 3 o on |3 o o , , , edeterminad ! El valor ODOM no puede ser borrado con la funcion de borrar a menos que no se aplique el
™+ EI TM + se repetira con digitos intermitentes cuando llegue a 9:59:59. OtaAd antenga pulsa a‘ a tecdd o 5 ] dumgte g ™ — [T " I L predeterminado. Enge ajuste predeterminado.
Bmm El'TM - también se repetira con digitos intermitentes cuando se haya agotado el tiempo. SEguNcos/para.poncra cero todos los resultados de ni ~ L2 3 . . 3 3
los ejercicios que se muestran en pantalla excepto Como camblaL: la unidad de velocidad y los ajustes de rueda
Pulse la tecla “MODO™ durante 3 segundos para volver al Modo Reloj una vez completado el ajuste. el odémetro. En Modo ODOM, pulse la tecla “AJUSTE” durante 3 segundos para acceder al ajuste.
-13 - -14 - -15 - -16 - =17 - -18 -
MODO SCAN RESOLUCION DE PROBLEMAS

CAD R. (Modo Cadencia de Recorrido)

La cadencia de recorrido (revoluciones de pedaleo por minuto)

acumulada desde el principio en adelante.

CAD M. (Modo Cadencia Media)

La cadencia media (revoluciones de pedaleo por minuto)
desde el principio en adelante.

CAD MX. (Modo Cadencia Maxima)

La cadencia maxima (revoluciones de pedaleo por minuto)
desde el principio en adelante.
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MODO KCAL (Modo Calorias)
Muestra las calorias acumuladas consumidas desde el principio del recorrido en adelante.
Nota: El valor de calorias acumuladas volvera a 0 una vez se borre desde el MODO TM.

Cémo introducir el peso, la unidad de peso y el sexo
Pulse la tecla “AJUSTE™ durante 3 segundos para acceder

Tecla Ajuste \\\ - 4 al modo de ajuste.
3 segundos Pulse de nuevo la tecla “AJUSTE™ para introducir el peso
n ) T en numeros; a continuacion, pulse la tecla “MODO™ para
KCF’IL Kg ' 71° acceder al ajuste de KG o LB.
315
)
: : <IN AL |
Pulse la tecla “AJUSTE” para elegir la unidad N 7w s e D
T ~KS¥ KS ¥

de peso preferida (KG o LB).

A continuacion, pulse la tecla “MODO™ para
acceder al Ajuste de Sexo. .
Pulse la tecla “AJUSTE” para elegir entre Hombre ¥ o Mujer ‘ 3

Mantenga pulsada la tecla “MODO™ durante 3 segundos para volver al Modo KCAL.

En el MODO SCAN, la pantalla mostrara de forma automatica todos los modos sucesivamente
cada 4 segundos, una vez se haya detectado la velocidad. Pulse cualquier tecla para detener la
funcion de SCAN.

AJUSTES PREDETERMINADOS

Los ajustes predeterminados borraran todos los valores medidos excepto los CODIGOS DE ID.
Desde cualquier modo de ajuste (ajuste Reloj, ajuste Odom o ajuste Calorias), mantenga pulsadas
a la vez las teclas “MODO™ y “AJUSTE” durante 6 segundos hasta que todos los digitos vuelvan
a los valores predeterminados.

El ajuste predeterminado guardara el Codigo de ID después de configurar todos los valores
predeterminados.

Teclas Modo
y Ajuste
6 segundos

Bateria baja A
Cuando aparece el simbolo de bateria baja en la pantalla LCD, significa que la pila se esta EBE&BI
dcscargando y le sugerimos que la sustituya por una nueva. En tal caso, el ciclocomputador| O ™

seguira funcionando durante un tiempo hasta que la pila se agote. No obstante, es posible

T
A 4 : e CLE oo m
que no funcione con normalidad y muestre valores de velocidad y cadencia incorrectos

MANTENIMIENTO . 1’83 L‘:S E

Ciclocomputador V1.16C

Si el contraste de la pantalla cambia y los datos aparecen borrosos, sustituya la pila.

Considere cambiar las pilas del sensor y el transmisor al mismo tiempo.

Nota:

No exponga el ciclocomputador V1.16C a temperaturas extremadamente bajas o elevadas,

es decir, no mantenga expuesta la unidad a la luz solar directa durante periodos de tiempo prolongados.
Sensor

Compruebe periédicamente la posicion del sensor y el iman. Para una medicion correcta, el sensor

y el iman no deben mojarse/oxidarse, ya que de ser asi podrian provocar un error de funcionamiento.
Soporte / Iman / Banda del sensor

Estos articulos pueden aclararse con agua corriente o lavarse con jabon suave.

Sustitucion de la pila

Ciclocomputador V1.16C

Desatornille la tapa posterior. El polo (+) debe mirar hacia arriba.
Retire la pila cuidadosamente y sustitiyala por una nueva modelo CR2032.

Sensor:

Desatornille la tapa posterior. El polo (+) debe mirar hacia arriba.
Retire la pila cuidadosamente y sustituyala por una nueva modelo CR2032.
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P1. La pantalla se muestra negra o muy clara:

Puede que la pila se esté agotando. Inserte una nueva pila para asegurarse de que esta introducida

correctamente.
P2. La pantalla se oscurece o se muestra negra:

La unidad esta demasiado caliente. Coloquela en un lugar a la sombra y regresara a su visualizacion normal.

P3. La unidad funciona lentamente o con dificultad:

La unidad esta demasiado fria. Caliéntela un pow y regresara a su visualizacion normal.

P4. Los datos de la pantalla varian

Compruebe que no hdya en su entorno lmerterenuds electromagnéticas o debidas a lineas de alta tension

y aléjese de la fuente de interferencias.
P5. Los datos de la pantalla se muestran lentamente:

Puede que la unidad se vea afectada por una baja temperatura, aunque esto no haya influido en la funcion
de lectura. Cuando aumente la temperatura, la lectura de datos regresara a su funcionamiento normal.

P6. No se muestra la velocidad actual:

Esto puede ser debido a lo siguiente: la distancia y la posicion entre el iman y el sensor deben ajustarse.

.24 -

ESPECIFICACIONES

Receptor Sensor de velocidad

Temperatura de

funcionamiento 0°C~40C 0C~40°C
fomperaum e | tgiC-50T_| 10T 50
Frecuencia emitida N/A 122k£5%
Pila pila de litio 2032 /pila de litio 2032
de 3 voltios de 3 voltios
Peso 30,6 gramos 20 gramos

Rango de temporizador: 0-29 (hora): 59 (minuto): 5975?gundo)

Rango de velocidad actual: 0-99.9 km/ 0-62.4 millas

Rango de velocidad media: 0-99,9 km/ 0-62.4 millas

Rango de velocidad maxima: 0-99,9 km/ 0-62.4 millas
Rango de distancia (recorrida): 0-999,99 km/0-624,99 millas

Rango de odometro: 0-99999 km/ 0-62499 millas
KCAL:0-99999 keal .25.

GARANTIA LIMITADA

Este producto tiene una garantia limitada de tres afios a partir de la fecha de compra.
La garantia cubre los defectos de material y fabricacion durante tres afios a partir de la fecha de compra.

O La garantia no incluye la sustitucion de pilas, los dafios derivados de un uso incorrecto, abuso o
accidente, carcasas agrietadas o rotas, casos de negligencia respecto a las precauciones,
un mantenimiento incorrecto o un uso comercial.
O La garantia no seréd valida si las reparaciones han sido efectuadas por un técnico de asistencia
no autorizado.
O Las garantias aqui especificadas sustituyen expresamente a cualquier otra garantia, incluida
la garantia implicita de comerciabilidad y/o idoneidad para un fin determinado. En ningan caso
el fabricante sera responsable de los dafios, directos o accidentales, resultantes o especiales,
que deriven o estén relacionados con el uso de este manual o los productos en él descritos.
O Durante este periodo de garantia (tres afios). el producto sera reparado o sustituido sin ningin coste.
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Advertencias de salud importantes
Por favor, lea atentamente la siguiente informacion antes de utilizar el ciclocomputador.

O Nunca utilice el ciclocomputador junto con otros equipos o dispositivos electronicos
médicos/implantados (en especial, marcapasos, equipos de ECG, electroestimuladores nerviosos
transcutaneos y maquinas cardiopulmonares).

O En caso de estar gravemente enfermo o estar embarazada, consulte a su médico antes de usar
el ciclocomputador.

O Mantenga este equipo fuera del alcance de los nifios. Contiene pilas que podrian ser ingeridas
por estos.

© Igual que ocurre con la mayoria de dispositivos receptores electronicos, ocasionalmente pueden
producirse interferencias que den lugar a una lectura inexacta de los datos en pantalla.
Evite utilizar su ciclocomputador cerca de fuentes comunes de interferencias, entre ellas lineas
eléctricas de alta tension, unidades de aire acondicionado, luces fluorescentes, relojes de pulsera,
teléfonos moviles y ordenadores. .27-

Tabla de Tamaiio de Rueda

55

1785| |27 x 1-1/4 | 2161
25

L(mm)
1905| |650 X 38B | 2105

2023
2050
2055
2068
1340| |26 x 2.125 (2070
2083
2170
2145

700 X 18C | 2070

1925| | 700 X 19C | 2080

1965 | 700 X 20C | 2086
700 X 35C | 2168

700 X 23C | 2096
700C Tubular| 2130

T ngico
1913/ 700 x 25¢ 2105
1952 | 700 X 28C | 2136
1953 | | 700 X 30C | 2170
1970/ |700 x 32¢ | 2155

1020| |26 x 1.75

1055| |26 x 1.95

1185| |26 x 2.00

1195| |26 x 2.10

1350| |26 x 2.35

1515| |26 x 3.00

1770| |27 x 1-1/8 |21
1753| |27 x1-3/8 2169
1795 |650 X 38A |21
2005 | | 700 X 38C | 2180
2010/ | 700 X 40C | 2200

L(mm)
1615| |27 x 1
1890
1920

neumatico
14 x 1.50
14 x 1.75
16 x 1.50
16 x 1.75
18 x 1.50
18 x 1.75

20 x 1.75
24 x 3/4 Tubular| 1785/ |650 x 35A | 2090

@124 x 1-1/8

26 x 1-3/8 | 2068
26 x1-1/2 |2100

Tamario del
20 x 1-3/8
20 x 1-3/8
22 x1-1/2
24 x 1

24 x 1-1/4
24 x 1.75
24 x 2.00
24 x 2.125
26 x 7/8
26 x 1(59)
26 x 1(65)

26 x 1.25
26 x 1-1/8

26 x 1.40
26 x 1.50
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